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Passo 1: Abrir o software RT Programmer.

Bl RTProgrammerv1.22 - X

RTProgrammer

- Carregar projeto

Clicar em Novo projeto.

E RTProgrammer v1.22 - MoveProjeto.atp

@R H-B B

Configuragdes Caracteristicas do motor

Limitadores Caracteristicas do motor
Injegio Tipo de motor 4-tempos e
Ignicio Muimero de cilindros 4 b
o

Marcha Lenta Dezlocamento do motor 1.800 | | cc

Maximao RPM na partida 400 | | rpm
Arrancada
Velocidade/Marcha lgnigdo simetrica/Assimetrica

Calculo de dngulo de ignigdo Automatice (Ign..
Entradas

Angulo DPMS de canal 2 ( graus
Saidas

Angulo DPMS do canal 3 ( graus
Diagnostico .

Angulc DPMS do canal 4 } graus
Mapas

Conectar a Alpha 4.
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Passo 2: Configuragdes — Caracteristicas do motor (Secao 14.1.1 do
manual)

E RTProgrammer v1.22 - MovoProjeto.rtp

s BEHE B BB

Configuragées Caracteristicas do motor

Caracteristicas do motor

Zaracteristicas do motar

Configuragdes do bluetooth

Tipo de motor 4d-termnpos -
Limitadores Mdmero de cilindros 4 ~
Injegio Deslocamento de motor 1.800 || ec
Ignigio Maximo RPM na partida 400 || rpm
Marcha Lenta Ignigdo simétrica/Assimeétrica
Arrancada Calcule do dngule de ignigdo Automatico (Ign.
Velocidade/Marcha Angulo DPMS do canal 2 : graus
Entradas _ ﬁ q
Saidas B o
Diagnostico
Mapas

Aqui é configurado o Numero de cilindros e o Deslocamento do motor. Por exemplo, para um motor de
1.8 litros, coloca-se 1800 cc (cilindradas).
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Passo 3: Limitadores (Secao 14.2)

Aqui define-se 0 RPM maximo que o motor ira girar no campo RPM limite. Ja no campo RPM inicial
podemos configurar geralmente um valor entre 100 a 500 RPM abaixo do valor colocado no campo
RPM limite.

Além disso, caso utilizado turbocompressor, pode-se definir um limitador de boost no campo Valor limite
de boost. Caso queira se definir o limite para 1 bar de pressao na turbina, por exemplo, sendo que 1 bar
equivale a 100 kPa, soma-se isso a pressao atmosférica cujo valor é fixado em 100 kPa resultando
assim em 200 kPa.

E RTProgrammer v1.22 - MovoProjeto.atp

s BBE BB B

Configuragdes Limitadores

Limitadores

Limitadores
Injegdo Tipo do limitador Somente Ignigdo
Ignigéo RPM minimo para ativar os limitadores 2,500 |3
Marcha Lenta Método de Corte Completo R
Arrancada Limitador de rotagio
Velocidade/Marcha LH e 6500 |+

Mode de controle Fixo e
Entradas

Retardo de ignigdo 20 ;| graus
Saidas

Tempo maximeo de controle 2 7 segundos
Diagnéstico RPM limite 7000 | &
Mapas

Corte de boost

Habilitar corte de boost Ligado ~

Valor limite de boost 200 | 3| kPa

Passo 4: Injecdo — Configuragcdes de injecao (Secao 14.3.1)

Método de injegao: Configurado de acordo com a instalagao dos injetores. Por exemplo, um motor 4
cilindros onde foram ligados 2 injetores no canal 1; e 2 injetores no canal 2, configuramos como
Semi-sequencial (Pares).

Proporgcao de combustivel: Gasolina ou etanol, de acordo com o combustivel utilizado.
Algoritmo de controle: Corresponde a carga utilizada no mapa de inje¢cao, para motores aspirados
com borboleta individual por cilindro (ITB) geralmente a melhor escolha é por TPS, ja para motores

aspirados com apenas uma borboleta podemos utilizar MAP. No caso de motores turbo a escolha é
sempre por MAP.

PERFORMANCE
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Numero de injetores: Quantidade de injetores utilizados na primeira bancada. Por exemplo, um motor
4 cilindros com 1 injetor por cilindro deve-se inserir o numero 4. Caso o motor possua 2 bancadas com
2 injetores por cilindro totalizando 8 injetores, o numero neste campo permanece sendo 4.

Fluxo do injetor primario: Vazao do injetor da primeira bancada em cc/min. Para um motor 4 cilindros
com 4 injetores de 42 Ibs/hr, por exemplo, devemos colocar 441 cc/min que é o valor da conversao. Se

0 motor possuir 2 bancadas de bico sendo a primeira com 4 injetores de 42 Ibs/hr e a segunda com 4
injetores de 80 Ibs/hr, o valor colocado neste campo continua sendo 441 cc/min correspondente aos
injetores da primeira bancada.

Dead time do injetor: Caso tenha acesso aos dados de dead time do injetor, recomenda-se que insira
neste campo o dead time do injetor em 13V. Se nao for conhecido, pode-se deixar em 1ms.

Tabela de Corre¢ées por tensao da bateria: Faz a corregao do dead time de acordo com a tensao da
bateria. Se ndo forem conhecidos os dados de dead time do injetor, pode-se deixar com os valores
padrao (consulte no site da RT a tabela de dead time para alguns injetores com seus respectivos

valores de corregao).

s mAR

Configuragdes do bluetooth

E RTPragrammer v1.24 - MoveProjeto.rtp

H <~ B &

Configuragdes de injegao

Limitadores

Configuragdes gerais de injegdo
Injegdo Método de injecdo Semi-sequencial(P...
Configuragdes de injecdo Incorporar lambda Sim -
Segunda bancada Proporgdo do combustivel Gasolina (14,7) ~ | AFR
Partida/Aquecimento Algoritmo de controle MAP e
Primeiro pulse de injegdo MNimero de injetores 4 ~ | (ndmero de injetores primarios)
Compensagdo por temperatura do z et oo
Injecdo rapida Fluxo do injetor primario 431 | & ec/min
Compensagdo barométrica Limite de Duty Cycle do injetor o &) %
Controle por Lambda ) . o

Configuragdes de dead time do injetor
Corte de combustivel na desacelerar T e 12 ms
TR e Modo de correcdo Dead time v
Ignigio Corregdes por tensdo da bateria
Marcha Lenta

o -t - Corregdo do Dead time(%s)
Arrancada
9.0 10,0 12,0 13,0 14,0 15,0 Tensio da bateria (V)

Velocidade/Marcha
Entradas

Saidas

PERFORMANCE
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Passo 5: Injecado — Partida/Aquecimento (Secao 14.3.3)

Partida/Aquecimento

Injecdc na partida
Tabela de injecdo na partida

=0 150 160 Quantidade de combustivel(%)
0 0 30 &0 Temperatura do moter (°C)
Compensagdo noe aquecimento
Tabela de compensagdo no aquecimento
@ . = “ Compensacdo(%a)
-
0 10 13 20 30 0 4 3 &0 0 Temperatura do motor (*C)
Enriquecimento apds a partida
Tempo de decaimento 2 £ segundos
Enriquecimento
L L Enriquecimenta(%a)
0 20 50 a0

Duragdo

Temperatura do motor (°C)

Tabela de injegcdo na partida: Enquanto o motor estiver em partida (RPM menor que o Maximo RPM
na partida), a injecao de combustivel sera aumentada por este montante. Os valores padrao desta
tabela podem ser usados para motores a gasolina. Se o motor utilizar alcool geralmente podem usar
usados valores de 800% em 20 °C e decrescer proporcionalmente até 100% em 80 °C.

PERFORMANCE
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Passo 6: Ignicdo — Configuragcdes de ignigao (Secao 14.5.1)

Fonte de carga: Definida de acordo com a fonte de carga configurada para o mapa de injegdo no
Passo 3.

Tipo de sistema: Configurado de acordo com a instalagdo das bobinas. Por exemplo, para um motor 4
cilindros com 4 bobinas individuais ligadas em pares (2 bobinas no canal 1 e 2 bobinas no canal 2)
configura-se como Centelha perdida.

Ponto fixo: Podemos deixar habilitado em 20 graus por exemplo para a primeira partida, assim o ponto
ficara fixo em 20 graus para que possamos aferir o ponto do motor com uma pistola de ponto.

Dwell na partida e Dwell com motor ligado: Uma configuragao muito importante para garantir o
correto funcionamento das bobinas. O dwell pode ser encontrado na tabela de Bobinas do manual (se
nao possuir seu modelo, entre em contato com o suporte). O valor de dwell encontrado na tabela deve
ser inserido no campo Dwell com motor ligado, ja o Dwell na partida pode-se colocar 1,5ms a mais que
o0 Dwell com motor ligado.

E RTPrograrmmer v1.24 - NovoProjeto.rtp
s BHE B« BB

Configuracées Configuragdes de ignicao

Limitadores Configuragdes de ignigdo

Injegdo Fonte de carga MAP ~
Ignigio Tipo de sistema Centelha perdida
Configuragdes de ignicdo Fixar ponto de ignigdo

Compensagdes de ignigdo Habilitar ponte fixe Desabilitar w

Controle de marcha lenta porignigio  Ponto fixo 0 graus APMS

Marcha Lenta Ponto de ignigdo na partida
Configuragies de marcha lenta Ponto na partida 10 | & graus APMS
RP | marcna lenta Configuragdes de dwell
Arrancada Dwell na partida 45 7 ms
Velocidade/Marcha Dwell com metor ligado 3/ ms
- P

Entradas Duragdo da centelha 13| ms

Borda da saida Borda de descida
Saidas

Usar protegdo de dwell Ligado N
Diagnéstico

Dwell maximo B ms
Mapas Compensagae de dwell por tensdo

* ¥ |owenes
9"0 1D’D 12“0 13"0 14"0 15"0 Tencin da hateria M
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Passo 7 (Caso possua atuador de marcha lenta): Marcha lenta ->
Configuracdes de Marcha Lenta

Configuragoes de marcha lenta

Configuragdes de marcha lenta
Tipo de controle PWM - Fixo ~

emperatura do controle Liga/Desliga 50 o

Tempo de transigdo para marcha lenta 5 < segundos

Configuragdes da saida PWM

Frequéncia da valvula 120 | & | Hz
Direcdo da valvula Mormal ~
Configuragbes da saida para motor de passo

ero maximo de passos do moto 240

ere minimo de passos por etapa 2

ero maximo de passos do controle 234

erter saida do
Posicdo do atuador
Tabela de posicdo do atuador
43 42 4 38 35 3 30 30 Abertura do atuador(%)
0 20 30 40 43 33 &0 0 &0 90 Termneratura dnomotor @i

Para a primeira partida definimos o tipo de controle para Fixo, no caso de uma valvula PWM
configuramos a Frequéncia da valvula de acordo com o modelo utilizado. Recomendamos utilizar o
acelerador para ajudar o motor a dar a primeira partida e estabilizar ligado para assim ser possivel
aferir o ponto com uma pistola de ponto.

PERFORMANCE
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Passo 8: Entradas — Sinal de RPM/Fase

Em Configuragdes do sinal de RPM, define-se o sistema de leitura de rotagao utilizado. No caso de
uma roda fénica 60-2 ligada ao virabrequim, por exemplo, configura-se:

Padrao do sinal: Dente faltando;

Numero de dentes: 60;

Origem do sinal: Virabrequim;

Numero de dentes faltando: 2.

Alinhamento do primeiro dente: O angulo do virabrequim a ser informado quando o PMS estiver
alinhado com o sensor, apos a falha da roda fénica. Para um roda fénica 60-2 se o alinhamento estiver
no dente de numero 15 fizemos (360 - (6 x 15) = 270°), assim o valor a ser informado € 270°. Sempre
confira se o valor esta correto utilizando uma pistola de ponto e ajuste este valor subindo e descendo

aos poucos até o ponto ficar correto. Para informagdes mais detalhadas conferir manual se¢ao 14.5.1
-> Calibrando a Ignigéo.

E RTProgrammer v1.22 - NovoProjeto.rtp

s BEHE B B &

Configuragdes Sinal de RPM/Fase

Limitadores

Configuragdes do sinal de RPM

Injegio Padrdc do sinal Dente faltande w
Ignigio Mirmerc de dentes &0 |
Marcha Lenta Crigem do sinal Virabrequim w

Midmero de dentes faltando 2|5
Arrancada

Alinhamento do primeiro dente 0 graus
Velocidade/Marcha

Borda do sinal Descida ~
Entradas . = .

Ignerar revelugdes 1 | 5| revolugtes
Sinal de RPM/Fase Filtre do sinal Desligado e

Sensores de Temperatura/TPS
Configuragdes do sinal de fase
Sensor Lambda ) o
Padrdc do sinal Dente dnico e

Borda do sinal Descida w

PERFORMANCE



RT Programmer

Passo 9: Entradas — Sensores de Temperatura/TPS

Aqui calibram-se os sensores essenciais para o funcionamento da Alpha 4.
Sensor de temperatura do ar

e Modelo do sensor: Selecione o modelo correspondente de sensor e pressione o botao
“Calibrar” logo abaixo.

Sensor de temperatura do motor

e Modelo do sensor: Selecione o modelo correspondente de sensor e pressione o botdo
“Calibrar” logo abaixo.

Sensor TPS
e Valor com a borboleta fechada: Com o pedal do acelerador em repouso, clique no botao
“Obter valor atual” ao lado do primeiro campo.
e Valor com a borboleta aberta: Com o pedal do acelerador pressionado até o fundo, clique no

botao “Obter valor atual” ao lado do segundo campo.

Apos definidos os valores com borboleta fechada e aberta, clicar no botao calibrar.

E RTProgrammer v1.22 - MovoProjeto.atp

s BBE BB B

Configuragées Sensores de Temperatura/TPS

Limitadores Sensor de temperatura do ar
Injegdo Meodelo do sensor Fiat e
Ignigdo Calibrar
Marcha Lenta Sensor de temperatura do motor
Arrancada Modelo do sensor G -
Velocidade/Marcha Calibrar
Entradas Sensor TPS
e
Sinal de RPM/Fase Valor com borboleta fechada 26 | O Obter valor atual
Sensores de Temperatura/TPS SEIT TR S 230 | & Obter valor atual
Calibrar

Sensor Lambda

2 Vg ’
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Passo 10: Entradas — Sensor Lambda

E essencial a utilizagdo de uma sonda lambda para o melhor acerto do motor, preferencialmente de
banda larga.

e Tipo de sensor:
1. Desativado: Para projetos que n&o utilizem sonda lambda.
2. Narrowband: Para sensor de banda estreita (normalmente 4 fios).
3. Wideband: Para sensores de banda larga 4.2 ou superiores que utilizem um
condicionador externo (recomendado).

e Modelo do sensor: Com o tipo de sensor definido, & necessario selecionar o modelo no campo
ao lado, e pressionar o botao “Calibrar”, para que os valores corretos de resisténcia do sensor
sejam interpretados pela ECU.

E RTProgrammer v1.22 - MoveProjeto.rtp

s B BHE B BB

Configurag6es Sensor lambda

Limitadores Sensor lambda
Injegdo Tipo de sensor Marrow Band v
Ignigéo Modelo do sensor MarrowBand e Calibrar

Marcha Lenta

Arrancada
Velocidade/Marcha
Entradas

Sinal de RPM/Fase

Sensores de Termnperatura/TPS

Sensor Lambda

2 Vg )
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Passo 11 : Saidas — Configuragdes de saida

Nesta aba deve-se verificar se as saidas estao configuradas corretamente de acordo com a instalagao.

E RTProgrammer v1.22 - NovoProjeto.tp
s BHE B ABBER

Configuragées Configuragdes de saida

Limitadores Configuragdes de saida
Injegdo Saida geral 1 (Megativa) Bomba de combustivel Selecionar
Ignigic Saida geral 2 (Negativa) Boost contral Selecionar
Marcha Lenta Saida geral 3 (Megativa) Eletroventilador Selecionar
Arrancada R R ——— —
Saida geral 3 (Megativa) Saida do usuario 1 Selecionar
Velocidade/Marcha
Saida geral & (Negativa) Start/Stop motor Selecionar
Entradas
Saidas

Configuragdes de saida

Passo 12 : Mapas

Neste passo iremos gerar os mapas base de injegao, ignicdo e lambda. Iremos utilizar como exemplo
um motor com rotagdo maxima de 7000 rpm, 900 rpm para lenta e 1 bar de pressao de turbo (100 kPa).
Clicamos no botdo Gerar Mapa no canto inferior esquerdo, na janela digitamos os dados
correspondentes

imBB HBLBB

Configuragées Mapa de injecdo

Limitadores
Injegéio
Ignigéo

Marcha Lenta

Arrancada
Velocidade/Marcha 70 | e 85 | 83 | 81 | 79 | B} Gerar mapabase x s N
Entradas e | 75 |81 | 8 |80 |78 |76 | 74 Al 72 L) ‘—‘-“-“:‘\\\}\“
R b
RPM na lenta 90 | " L A
Saidas N I G I I 65 | 63
RPM mx. frooo &
Diagnésti P|se |6t |e |71 |71 |6 |62 |66
lagnostico = Pressdo de turbo max. 100 & kPa
so | 55 |62 |es |67 | es |63 | 62 6 | 60
Mapas
46 | 48 | 55 | s9 |62 | s0 |59 | 57 Ok Cancelar 56 | 56
Mapa de injegdo

20 |45 |50 |53 |57 |56 |55 |53 s 5| sz | 53
Maps de ignigio

% |43 |46 |28 [ 52 |52 |50 |40 |48 |47 |47 |47 |2 |22 | a8 |2 |40
Mapa alve lambda

0 |41 |4z | ae |47 |47 |26 | a5 | as |4z |4z | as | s [ s | a5 |45 |45

% |41 |41 |22 |43 |43 |22 |41 |40 |20 |4 [40]20|[s]|a ]| |x

16 |40 |40 |20 |40 |40 |39 [38 |37 |36 [35 | 34 | 3 [34 |34 |3 |34

500 | 700 | 900 | 1400 | 2000 | 2800 | 3600 | 4500 | 5200 | 5500 | 5800 | 6200 | 6500 | 6800 | 6300 | 7000

Gerar Mapa RPM

2 Vg -
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Ao clicar em Ok o mapa sera gerado conforme a imagem abaixo.

B RTProgrammer v1.25 - NovoProjeto.rtp X
e EBBE B BB

Configuragées Mapa de injecdo

Limitadores

Injegéio

Ignigio

Marcha Lenta

Arrancada

Velocidade/Marcha

e f \\}\,,\}3}\\\

W
A

- 63 & 55 N
Diagnéstico ' “"
82 63 & &2 54 ~“‘6’9‘4’
Mapas *,fo,f
20 |60 |63 |es [es |67 |67 |en |67 |66 | 65 | ea | &2 | 60 | 58 | 55 | 52 X ,'
Mapa de injecie A
32 |58 |61 | &3 |64 |65 |65 |6 |65 |65 |66 |62 |61 |58 |56 |53 |50
Mapa de ignigdo
0 |56 |59 |61 |62 |63 |63 |63 |63 |62 |62 |60 |59 |56 | 54|51 |48
Mapa alve lambda
24 |55 |58 |59 |eo |61 |62 [62 |62 |6 |0 |53 |57 |55 |53 |50 |4
20 |53 |55 |57 |58 |59 [se s |59 | se | ss |56 |55 |53 |51 |48 |4
14 | 51 | sa |55 |56 |57 |57 |57 |57 |57 |se |54 |3 ||| 47|
800 | 900 | 1000 | 1400 | 1500 | 2300 | 2800 | 3300 [ 3700 [4200 | 4600 |St00 | s600 |eo0e |ssoo | 7000
Gerar Mapa RPM

Repetimos 0 mesmo processo para os Mapas de Ignicdo e Lambda. Para gerar o mapa de ignicdo além
das informacgdes anteriores devemos inserir o didmetro do cilindro e a taxa de compressao.

=
FEBR HEBCRB

Configuragbes Mapa de ignicdo

Limitadores

Injegio

Ignigéc

Marcha Lenta

Arrancada B Gerar mapa base

Velocidade/Marcha

RPM na lenta &
Entradas

RPM max. o
Saidas

Pressao de turbo max. < kPa
Diagnéstico Dismetro do cilindro | mm
Mapas Taxa de compressio Cla

Mapa de injecdo

Ok Cancelar
Mapa de ignicio

Mapa alve lambda

800 | 900

Gerar Mapa

2 Vet ’
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Duvidas?

Para conferir o manual completo, fazer download do aplicativo RT Dash e do software RT Programmer,
acesse 0 QR Code abaixo para ser redirecionado ao nosso site:

Ou:
https://rtaltaperformance.com.br/

Para demais duvidas, ndo exite em contatar o suporte direto com especialistas através do WhatsApp no
QR Code abaixo:

Ou através do nimero:
(51) 99972-4643

Agradecemos a preferéncia, seja bem vindo a familia RT Performance!
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